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روبات‌ها

خبر علم

از هوش مصنوعی چه خبر؟

تازه‌های موبایل

کوتاه از فناوری
دانشـــمندان اســـکاتلندی در حال ســـاخت نســـل جدیدی از �	

عینک‌های هوشمند هســـتند که می‌توانند با لب‌خوانی، هوش 
مصنوعی و رایانش ابری، مکالمات را پالایش و صدای شفاف‌تری را 

به سمعک افراد منتقل کنند.

اینستاگرام در حال آزمایش داخلی یک قابلیت اجتماعی جدید �	
به نام Picks است که به کاربران کمک می‌کند دوستان هم‌سلیقه 

خود را در حوزه فیلم‌، کتاب‌، بازی‌ و موسیقی پیدا کنند. 

شـــرکت چینی Biwin به‌تازگـــی از کوچک‌تریـــن SSD جهان �	
رونمایی کرد کـــه می‌توان آن را در محل ســـیم‌کارت یک گوشـــی 

هوشمند نیز نصب کرد.

اولین دوره مسابقات جهانی روبات‌های انسان‌نما از روز گذشته �	
در چین آغاز شد و قرار است طی سه روز ۲۸۰ تیم از ۱۶ کشور در آن 

با یکدیگر رقابت کنند.

اپل در حال توســـعه یک روبات رومیزی هوش مصنوعی مجهز �	
به بازوی متحرک و شبیه به آیپد است که با نسخه پیشرفته سیری 
کار می‌کند. گفته می‌شـــود این محصول در ســـال ۲۰۲۷ روانه بازار 

خواهد شد.

پژوهشگران از نتایج امیدوارکننده یک واکسن جدید سرطان �	
در کارآزمایی انســـانی خبر داده‌اند که می‌تواند ســـرعت پیشرفت 
ســـرطان لوزالمعده )پانکراس( و روده را کاهش دهد و از بازگشت 

آن جلوگیری کند.

جفری هینتون، »پدرخوانده هوش مصنوعـــی«، در کنفرانس �	
Ai4 در لاس‌وگاس هشدار داد که این فناوری ممکن است باعث 
پایان بشریت شود و از روش‌های فنی فعلی برای کاهش خطرات 

آن انتقاد کرد.

ایلان ماســـک، مدیرعامل xAI، از رقیب خود گـــوگل به عنوان �	
محتمل‌ترین رهبر آینده هوش مصنوعی نام برد.

مدل هوش مصنوعی DeepSeek-R2 به عنوان پیشرفته‌ترین �	
مدل دیپ‌سیک، احتمالاً تا دو هفته دیگر معرفی می‌شود.

هوش مصنوعی با تحلیل یک فایل صوتی کوتاه، می‌تواند سرطان �	
حنجره را تشخیص دهد.

	� ،5G پلاس M7 شرکت پوکو پس از معرفی رســـمی مدل پوکو 
 M7 همزمان از یک محصول دیگر نیز رونمایی کرده است که پوکو
4G نام دارد. این مدل که نباید با 5G M7 اشتباه گرفته شود، تنها 
از شبکه 4G پشتیبانی می‌کند و نخســـتین‌بار در کشور لهستان 

معرفی شده است.

بشر از دیرباز در جست‌و‌جوی حیات در کرات 
دیگر و یافتن پاسخ این سؤال بوده است که 
آیا ما تنها ساکنان منظومه شمسی هستیم یا 
خیر؛ سؤال بزرگی که با وجود پیشرفت‌های 
فراوان در علم نجوم و صنعت فضایی جهان، 
همچنان بدون جـــواب مانده اســـت. حالا 
دانشمندان با اســـتفاده از روبات‌ها، تلاش 
دارند هم به دنبال حیات در ســـیارات دیگر 
باشند و هم ســـکونتگاه‌های طبیعی موجود 
بر سطح ماه و مریخ را بیابند. شاید بتوان از 
همین پناهگاه‌ها برای ســـکونت فضانوردان 

بهره گرفت.
تازه‌ترین مطالعات دانشمندان که در مجله 
Science Robotics منتشر شده، به دنبال 
یافتن پاســـخی برای این ســـؤالات بشر بوده 
است. دانشـــمندان، »لانزاروته«، یک جزیره 
اســـپانیایی در مجمع‌الجزایر قناری واقع در 
اقیانوس اطلس و در نزدیکی سواحل شمال 
غربی آفریقا را برای شبیه‌ســـازی سطح ماه و 
مریخ انتخاب کردند. مشاهدات این محققان 
نشان می‌دهد روبات‌های خودران می‌توانند 
با نقشه‌برداری غارهای آتشفشانی عمیق، راه 

را برای مأموریت‌های فضایی آینده به مریخ و 
ماه هموارتر کنند.

پناهگاه‌های زیرزمینی در فضا
مأموریت‌هـــای آینده به مریـــخ و ماه ممکن 
است شامل کاوش لوله‌های گدازه زیرزمینی 
باشـــد. به اعتقاد دانشـــمندان، این غارهای 
طبیعی موجود در ماه و مریخ، حتی می‌توانند 
نشـــانه‌هایی از حیات را در دل خـــود پنهان 
کرده باشند و درنهایت بتوان از آنها به عنوان 
پناهگاه وسکونتگاه‌های انسانی استفاده کرد. 
به اعتقاد محققان، اکتشاف انسانی غارهای 
موجود بر ســـطح مـــاه یا مریـــخ، خطرناک و 
پرهزینـــه اســـت و درمقابـــل، اســـتفاده از 
روبات‌ها، راهکاری بســـیار امن‌تـــر و ارزان‌تر 

است.
دلیـــل انتخـــاب »لانزاروتـــه« بـــرای انجـــام 
آزمایش‌هـــای روباتیک فضایی، آتشفشـــانی 
بودن این جزیره اســـت. درواقع روبات‌های 
خودران بـــه داخل یک غار گـــدازه در جزیره 
آتشفشانی »لانزاروته« که شباهت بسیاری به 
ســـازه‌های زیرزمینی موجـــود در مریخ و ماه 
دارند هدایت شدند و در طول این آزمایش، 

ورودی یک لوله گدازه را احاطه کردند.
لوله‌های گـــدازه، زمانی شـــکل می‌گیرند که 
گدازه‌های روان روی سطح، جامد می‌شوند، 
در حالی که ســـنگ مذاب بـــه حرکت خود 
در زیر ســـطح ادامه می‌دهد. پـــس از توقف 
جریان گدازه، تونل‌های توخالی طولانی باقی 

هوش مصنوعی یکی از فناوری‌های نوظهور در کشور است 
که با وجود تلاش‌های صورت گرفته، اثرات این فناوری 
در زندگی شهروندان چندان ملموس نیست. در همین 
راستا فعالان این حوزه در معاونت علمی، فناوری اقتصاد 
دانش‌بنیان ریاســـت جمهوری در قالب یک نشســـت 
خبری، به تشریح اقدامات و برنامه‌های این معاونت در 
حوزه هوش مصنوعی در یک سال گذشته پرداختند.

 رئیس مرکز راهبری ستادهای توسعه اقتصادی دانش 
بنیـــان معاونت علمی، فنـــاوری و اقتصـــاد دانش‌بنیان 
ریاست جمهوری در پاسخ به نگرانی بخش خصوصی از 
مشخص نبودن متولی هوش مصنوعی در کشور، تأکید 
کرد: »ستاد توســـعه علوم و فناوری‌های کاربردی هوش 
مصنوعی که در معاونت علمی شـــکل گرفته، مستقیماً 

برآمده از سند مصوب هیأت دولت است.«
عبدالحســـن بهرامی افزود: »جلسات شـــورای ستاد به 
طور منظم و ماهانه به ریاســـت دکتر عارف، معاون اول 
رئیس‌جمهوری برگزار می‌شـــود و این روند، هماهنگی 

میان دولت و سایر بخش‌ها را تقویت کرده است.«
حسین اسدی، راهبر پروژه سکوی ملی هوش مصنوعی 
هم با بیان اینکه فاز اول توسعه ســـخت‌‌افزاری به پایان 
رسیده و دســـتگاه‌ها نصب و راه‌اندازی شده‌اند، گفت: 
»این تجهیزات، بزرگترین توان محاسباتی سخت‌افزاری 
موجود در کشور را فراهم می‌کنند. توان پردازشی سکوی 
هوش مصنوعی بیـــش از ۱۰پتافلاپس قـــدرت پردازش 
است که روی بستر شبکه ۴۰۰ گیگابیت بر ثانیه راه‌اندازی 

شده است.«
محمدباقر غزنوی، ناظر پروژه دســـتیار هوش مصنوعی 
نیز با اشاره به شناســـایی بیش از ۷۰۰ تعارض قانونی در 
پروژه »دســـتیار هوش مصنوعی« معاونت علمی، یادآور 
شد: » مسیر برای ایجاد ســـامانه‌های اختصاصی هوش 
تجاری در وزارتخانه‌ها هموار شده است. این طرح که در 
چهار فاز اجرا می‌شود، در نهایت به شکل‌گیری »دوقلوی 
دیجیتال« دستگاه‌های اجرایی می‌انجامد تا پیامد این 
تصمیمات پیش از اجرا شبیه‌سازی و پیش‌بینی شود.« 
عمادالدین فاطمی‌زادگان، رئیس دبیرخانه ستاد توسعه 
و کاربردی‌ســـازی هوش مصنوعی معاونـــت علمی هم 
در این نشست گفت: »بر اســـاس آمارها، ایران در حوزه 
دانش و توسعه نظری هوش مصنوعی در رتبه‌ای بین ۱۱ تا 
۱۳ جهان قرار دارد اما متأسفانه در حوزه کاربردی کردن 
این فناوری، جایگاه ما چندان مناسب نیست و در برخی 
گزارش‌ها، رتبه‌هایی در حدود ۶۵ تا ۷۰ ثبت شده است.«
وی هـــدف این ســـتاد را پر کـــردن شـــکاف تاریخی بین 
توانمندی علمی و ظرفیت کاربردی هوش مصنوعی در 
ایران و زمینه بهره‌بـــرداری پایدار از ایـــن فناوری در حل 
نیازهای واقعی کشور عنوان کرد. فاطمی‌زادگان با اشاره 
به آغاز اجرای پروژه سکوی ملی هوش مصنوعی از مهرماه 
سال گذشـــته، خاطرنشـــان کرد:»حتی پیش از آن که 
ستاد ملی هوش مصنوعی رسماً تشکیل شود، معاونت 
علمی حمایت از این طرح را شـــروع کرده بـــود.« وی با 
تأکید بر لزوم گســـترش کاربردی‌سازی هوش مصنوعی 
در بخش‌های مختلف از جمله دولت، بخش خصوصی، 
حوزه خدمات، زیرساخت و انرژی، یادآور شد:» هرچند 
برخـــی زیرســـاخت‌های ایـــن حـــوزه در بخش‌هایی از 
دولت یا در بخش خصوصی وجود داشـــت، اما تاکنون 
یک زیرســـاخت ملی با قدرت پردازش بالا نداشتیم که 
خوشبختانه به مدد اجرای سکوی ملی هوش مصنوعی، 
این زیرساخت پردازشی در کشور فراهم شده است.«

‌هوش مصنوعی یاریگر  تصمیم‌گیری
در دولت
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می‌مانند. مدل‌هایی از این سازه‌ها روی زمین 
دیده می‌شـــوند و دانشـــمندان معتقدند که 
چنین سازه‌هایی در مریخ و ماه نیز شناسایی 
شـــده‌اند. به اعتقاد محققان، این ســـازه‌ها 
می‌توانند در شـــرایط ســـخت ازجمله دمای 
شدید، تشعشعات و برخورد شهاب‌سنگ‌ها 

از فضانوردان محافظت کنند.

یک آزمایش 21روزه
این آزمایش‌های میدانی ۲۱ روز طول کشید و 
در چهار مرحله انجام شد. ابتدا دو مریخ‌نورد، 
زمین اطراف ورودی غار موجود بر این جزیره 
آتشفشـــانی را اسکن و نقشـــه‌برداری کردند. 
ســـپس از یک مریخ‌نـــورد بـــرای پرتاب یک 
مکعب پر از حسگر به داخل دهانه استفاده 
شد. این محموله، یک مدل سه‌بعدی دقیق 
از ناحیه ورودی ارائه کرد. سخت‌ترین مرحله 
این آزمایـــش، هماهنگ شـــدن کامل هر دو 
روبات در طول انجام عملیات اکتشافی بود. 
مریخ‌نورد کوچک‌تر برای پایین آمدن از دیواره 
غار با طنـــاب، به مریخ‌نـــورد بزرگ‌تر متصل 
شد و پس از ورود به غار، با جدا شدن از آن، 
راهی مناطق عمیق‌تر این غار شد. مریخ نورد 
کوچک موفق شد مسیر 235 متری را در غار 
طی کند و البته همزمان یک نقشه سه‌بعدی 
از مسیر خود بسازد. این آزمایش‌ها نشان داد 
روبات‌ها می‌توانند مأموریت‌های هماهنگ را 
در فضاهای پیچیده زیرزمینی انجام دهند و 
همچنین ثابت شد نقشه‌برداری سه‌بعدی در 
محیط‌های تاریک و محصور امکان‌پذیر است.
آزمایش‌هـــای میدانـــی »لانزاروتـــه«، البتـــه 
چالش‌های فنی این طرح را نیز نشـــان داد. 
از ایـــن چالش‌هـــا می‌توان بـــه کاهش دقت 
رادار نفوذی به زمین به دلیل رطوبت موجود 
در غار اشـــاره کرد. تداخل در فعالیت برخی 
از حســـگرهای سیســـتم نقشـــه‌برداری هم 
بخشی دیگر از مشکلات شناخته شده است. 
ناوبری خودکار نیـــز همچنان یک مانع بزرگ 
است چراکه هرچند در این آزمایش کوچک، 
روبات‌هـــا با یکدیگـــر هماهنگ شـــدند ولی 
در یک مأموریت واقعی بـــه مریخ یا ماه، این 
روبات‌های خودران بایـــد برای مدت طولانی 
بدون هدایـــت انســـان کار کنند. ایـــن امر، 
مستلزم الگوریتم‌های پیشـــرفته‌تر و ارتباط 
قابل اعتماد بین روبات‌هاست. به‌رغم موانع 
موجود، این تحقیق به آینده‌ای اشاره دارد که 
در آن، روبات‌هـــای پیشـــاهنگ، مکان‌هایی 
را برای پایگاه‌های انســـانی در خارج از زمین 

آماده می‌کنند.

‌کاشفان غارهای ناشناخته
ماه و مریخ

روبات‌هایی که با ترس و تردید بیگانه‌اند

 


